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Резюме 

 

Представен е шестокрак образователен робот. Демонстрирани са някои 

възможности за създаване на геометрични фигури чрез програмиране и използване на 

мобилно приложение. Описани са някои идеи за създаване на сценарии в помощ на 

образованието по информационни технологии, математика и роботизирани системи. 
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Abstract 

 

A six-legged educational robot is presented. Some possibilities for creating geometric 

figures by programming and using a mobile application are demonstrated. Some ideas for 

creating scenarios to help education in information technology, mathematics and robotic 

systems are described. 
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